I.2. Ismeretkorok/tantargyi programok, tantargyleir asok
(a tantervi tAblazatban szerepiinden tanegyséd)

Az ismeretkor: Mechatronikai (73)
Kredittartomanya (max. 12 kr.)26

Tantargyai: 1) Mechatronika alapj&@) Mechatronikai eszk6zdk (érzékkl beavatkozok
motorok) 3) Robotok és Robottechnika 4) Mechatronikai cstgpojekt, 5) Kiberfizikai
rendszerek

(1.) Tantargy neve:XX in the loop rendszerel Kreditértéke: 6

A tantargybesorolasakotelezs

A tanéra’ tipusa 2. ea. / 2. gyak. / konz. ésaszama 48 az adotfélévben
a tantargyahem csak magyarul oktatjak ayelve: Angol)
Az adott ismeret atadasaban alkalmazanoddbbi (sajatod modok, jellemzsk? (ha vannak)

A szamonkéréanddja (koll. / gyj. legyéb): koll.
Az ismeretelletirzésben alkalmazandévabbi (sajatod modok® (ha vannak) ...............ccc.ceeeeen...

A tantargytantervi helye (hanyadik félév)9

Elétanulmanyi feltételekha vannak).................

Tantargy-leiras: az elsajatitandismeretanyag tomor, ugyanakkor informalo leirasa

Az Osszetett, valosidij biztonsagkritikus bedgyazott rendszerek tesaedésan alkalmazzak az
ugynevezett hardware-in-the-loop (HIL) teszteléshhikat. A HIL teszt hatékonyabb hibaszst tesz
lehetivé, ezzel cstkkentve a termék piacra kerllésitiddgtve a fejlesztési koltségeket. Az eljaras
célja, hogy a teszt sorén a vizsgalt eszkoz, ssvalikddési korilményekhez hasonlo fizikai
kornyezetben legyen. Hardware-in-the-Loop (HIL)dezerek elméleti attekintése. HIL rendszerek
létrehozasa és komplex folyamtok integraladsa sZioids kornyezetbe. Valos idegzimulaciok
elvégzése a kialakitott szimulacios kdrnyezetbedr mirtualis telemetrids adatok kiértékelése és
értelmezése. Valtoztatasok alkalmazasa adott szaidd rendszeren, hatékonysag javitdsanak
fliggvényében.

A 2-5 legfontosablkoteled, illetve ajanlottirodalom (jegyzet, tankdnyv) felsorolasa bibliografiai
adatokkal (szefg cim, kiad4s adatai, (esetleg oldalak), ISBN)

1. Encyclopedia of Automotive Engineering, DiscretayiBeering to Configure the ECU and
Components (2014), Susanne Kohl, Markus Ploger; D@L002/9781118354179.auto193
2. Hardware-in-the-Loop Simulation, (2015) Ron T. Og&BN 978-1-4471-5633-8

Azoknak azeléirt szakmai kompetenciaknak, kompetenci-elemeknel (tudas, képessésgth., KKK 7.
pon a felsorolasaamelyek kialakitasahoz a tantargy jelleméen, érdemben hozzajéarul

a) tudasa

- Atfog6 ismeretekkel rendelkezik robottechnika éapiv mechatronikai berendezések terén.
b) képesseégei

- Képes a mechatronika terlletén felmédalgujabb kutatasi eredmények attekintésére és

! Nftv. 108. §37.tan6ra a tantervben meghatarozott tanulmanyi kdvetelrakngljesitéséhez az oktaté személyes
kozremiikbdését igényl foglalkozas (éladas, szeminarium, gyakorlat, konzultacié), amedyidétartama legalabb
negyvenot, legfeljebb hatvan perc.

% pl. esetismertetések, szerepjaték, tematikus pré&ziék stb.

3 pl. folyamatos szamonkérés, évkozi beszamold

“ pl. esettanulmanyok, témakidolgozasok, dolgozagekzék, iizleti, szervezési tervek stb. bekérése



megértésére, melyeket a munkajaban alkalmaz.

Tantargy felelése(név, beosztas, tud. fokogddr. Husi Géza Ph.D, habil

Tantargy oktatdsaba bevont oktaté(k),ha van(nakinév, beosztés, tud. fokogat
Erdei Timotei Istvan




hét elgadas [ gyakorlat:

1. Regisztracids hét

2. cRIO és konfiguralasa Hardveres és szoftveregoldasain alapuld, demonstracios cgli
HIL kornyezet Osszedllitdsa.( National Instrumemntsgyy mas
eszkdzokon

3. Simulation toolkit hasznalata cRIO rendszeren rdveres és szoftveres megoldasain alapuld, dendoitsircéld
HIL kornyezet osszeallitdsa.( National Instrumenegy mas
eszkdzokon

4. Inter-procesz kommunikéacié Hardveres és szafs/enegoldasain alapuld, demonstracios ¢éla
HIL kornyezet osszeallitdsa.( National Instrumenegy mas
eszkdzokon

5. Kommunikaci6 a szamitégéppel Hardveres és sa@ftvmegoldasain alapuld, demonstracios ¢élu
HIL kornyezet osszeallitdsa.( National Instrumenegy mas
eszkzokon

6. FPGA programozasa Hardveres és szoftveres megoldasain alapuld, derdoits célu
HIL kornyezet osszeallitdsa.( National Instrumenegy mas
eszkzokon

7. elméleti zarthelyi Hardveres és szoftveres megoldasain alapuld, derdoits célu
HIL kornyezet Osszedllitdsa.( National Instrumentgy mas
eszkzokon

8. rajzhét a tanév itbeosztasatol fliggn

9. Kommunikaci6é az FPGA maggal Hardveres és sz@ftvenegoldasain alapuld, demonstracios ¢éla
HIL kornyezet osszeallitdsa.( National Instrumemegyy mas
eszkzokon

10. PWM hasznélata Hardveres és szoftveres megoldasain alapuld, derdoits célu
HIL kornyezet osszeallitdsa.( National Instrumenegyy mas
eszkzokon

11. Szervo és léptanotor vezérlése Hardveres és szoftveres megoldakginlé, demonstracios céld
HIL kérnyezet 0sszedllitdsa.( National Instrumesaigy mas
eszkzokon

12. Homérsékletszabalyozas Feladat beadas

13, HIL implementalasa HIL értékelés

14. elméleti zarthelyi HIL értékelés

15 rajzhét a tanév itheosztasatdl fudgn

Az alairas és vizsgara bocsatés kilénleges fediétel

Részvétel a gyakorlatokon a TVSDieasai szerint. A kiadott hazi feladatok helyes oidgsa és hatadde val6é beadasa, ,

Teljesitményértékelés:
Sz6beli vizsga az elméleti résitb




